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1 

L* invention concerne une mangeoire* automatisi^e permettant la mise 
^ disposition automatique de nourriture pour les animaux de 
compagnie. 

II existe de nombreux syfitfrmes plus ou moins ftophlttiqutfSr 
permettant 1 'alimentation automatique des animaux de compagnie. 
La premiere cat^gorie ^ permet de mettre 4 la disposition des 
animaux une quantity de nourriture constante de fapon permanente. 
Chaque fois que l*animal consomme de cette nourriture, elle est 
imm^diatement remplactfe par une quantity de nourriture nouvelle 
^quivalente 4 celle d4j^ consommtfe. 8i cette solution a 
l*avantage de la simplicity et si elle. est surtout utilistfe dans 
les yievages oCt I'on cherche un rendement en viande,, elle n*est 
pas utilisable pour les animaux de compagnie pour lesquels il est 
recommand^ de limiter la quantity de nourriture consommile si l*on 
ne veux pas qu*il5 deviennent ob^ses. 

II existe des appareils qui regroupent la totality de la 
nourriture 'dispcnible dans une cavity ferm^e par un volet. 
L*animdl en appu/ant sur une p^dale ouvre le volet et peut 
manger. Ce systfrme permet de prot^ger la nourriture de la 
poussifere ambiante, et d*^viter que des animaux plus petits ne 
viennent consommer cette nourriture. L* inconvenient consiste 
dans le fait qu'il est impossible de doser la nourriture de 
l*animal. II peut consommer dans la m^me Journ^e la nourriture 
de plusieurs Jours, ce qui n*est pas le but recherche. 
Enfin il existe des appareils plus sophistiqu^s comportant une 
reserve de nourriture et un dispositif de dosage permettant 
suivant un rythme pr^alablement programme de pr^lever une 
quantity de nourriture et de la transferer dans une alveole oCi 
1 'animal viendra manger. Ces appareils sont relativement coCteux 
et peu fiables parce que les aliments utilises peuvent 4 tout 
moment se bloquer dans la reserve et ne pas Ptre transf^rtfs dans 
I'alv^ole de consommation. II faut dire aussi qu'ils sont 
generalement mis au point pour un type de nourriture et il est 
risque d'en changer. On ne peut imaginer ainsi alterner par 
exemple des nourritures diff^rentes d*un repas 4 I'autre sans 
faire appel 4 une deuxidme reserve de nourriture. 

L'invention est une mangeoire automatisee qui apporte au probl^me 
de la nourriture des animaux une solution qui est un compromis 
des diverses solutions existantes adapte aux animaux de 
compagnie. 
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2 

La Fig.1 repr^senie une mangeoire automatis^e ^quip^ de quatre 
alveoles en ligne, ^quipd d*un module de commande lateral. 
La Fig. 2 rcpr^sente un volet en position ferm^e, et la bobine 
correspondante du module de commande. 

L« Fig. 3 reprtfsente une coupe des coques thermof ormdes'^Vormant 
par leur assemblage le riJservoir d'eau de la mangeoire 
automatis^e. 

La Fig. 4 repr^sente les pieces de la Fxg.3 assembUes. 

La Fig. 5 repr^sente la mangeoire automatis^e avec les alveoles 

dispos^es autour du module de commande central. 

La Fig. 6 reprtfsente les principales fonctions du module de 
commande 

la mangeoire automatis^e consiste en une s^rie d'alv^oles (1) 
Fig.1 qui peuvent ^tre regroup^es cdte A c6te pour former un 
ensemble <9) et qui sont fermtfes individuellement par un volet 
(H). Chaque alveole est destin^e ^ contenir la quantity 
d'aliment n^cessaire pour une periods donnde. Un systfeme 
programme de commande <3) qui peut ^tre par exemple 
tflectrom^canique ouvre au moins un volet <2) A la fois, mettant 4 
disposition de I'animal une quantity de nourriture pr^dos^e. II 
n*y a plus dans ces conditions de d^placement de ^nourriture ce 
qui supprime un des risques de non f onct ionnement dd ^ la 
consistance de 1 'aliment ou au systfeme de transfert. II est dfes 
lors possible de varier la quantity et la nature de la nourriture 
d'une alveole (1) ^ I'aulre. La preparation de la mangeoire 
automatistfe est trfes simple puisqu'il suffit de remplir le nombre 
d'alvdoles (1) n^cessaires, dans I'ordre d'ouverture des volets 
<2)r puis de fermer ces derniers, enfin d'armer le systfeme 
programme de commande (3), en appuyant sur le bouton (51), pour 
que la mangeoire automatistfe soit en f onctionnement . Pour le 
premier jour, on peut integrer une premiere alveole (4) sans 
volet. 

Les volets (2) dont nous avons fait mention peuvent s'ouvrir par 
basculement autour d'un axe (5) ou se d^placer par translation 
afin de d^couvrir I'alveole. II peut aussi y avoir un seul volet 
recouvrant plusieurs alveoles et qui par translations successives 
decouvre les alveoles une ^ une. On peut disposer les volets de 
mani*re h ce que le premier ayant d^couvert son alveole, une 
manoeuvre suppUmentaire de ce dernier provoque I'ouverture du 
volet suivant et ainsi de suite; un tpl dispositif permettant de 
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n'utiliser qu'une seule commande qui par centre doit etre 
progressive et done plus chfere tk rialiser qu'une commande 
fonctionnant en tout ou rien. Dans ce dernier cas Fig.1, il y a 
une commande <6> par volet <g). On peut, par exemple, avoir des 
volets h charniftre, le volet <2> «tant maintenu en position 
ouverte par un ressort^ (7> qui se tend lorsqu'on rabat le volet 
(2) pour le fermer, ce dernier tftant maintenu fermS par un 
systfeme de verrouillage (6) command^ de nanifrre « lectrom^canique 
ou Electro- magn^tique. La commande d*ouverture peut se fair* de 
multiples facons notamment « I'aide d'une bobine 
61ectromagn6tique qui d^place une masse mdtallique (8) assurant 
le dtfverrouillage. Le volet (2) ainsi Iib6r4 s'ouvre et met d 
disposition de I'animal une quantity de nourriture pridostfe. 
L'int«r*t d'un tel systfeme repose sur sa fiablllttf, sa propreti* , 
et sa facility de mise en oeuvre. Notamment, il est 
indispensable que I'on puisse facilement nettoyer cette mangeoire 
autoroatistfe Fig.1 ^ grande eau sans pour cela la d^ttfriorer et 
plus particuliferement sans d^tSriorer les commandos ^lectriques 
<3). Comme il est relativement coQleux d'assurer une parfaite 
^tanch^it^ 4 I'eau des commandes ^lectriques (3), il est 
pr6f#rable de les regrouper dans un m*me ensemble susceptible 
d'etre s^par^ du reste de la mangeoire automatis^e au moment du 
lavage. II est aussi indispensable que le nrontage et le 
dtfmontage soient d'une extreme simplicity el ne nicessitent 
notamment aucun cutiUage. De m«me il faut *viter que le lavage 
provoque I'oxydation d'^lSments mStalliques n^cessaires au 
fonctionnement tels que d'^ventuels ressorts ou crochets de 
verrouillage. En ce qui concerne I'tfnergie tflectrique employee, 
on peut utillser 1 'Electricity • du r«SMu. ce qui permet d'avoir 
une puissance importarte disponible mais qui peut presenter 
1 'inconvenient de poser des probUmes de security et 
particuliferement de n#cessiter une double isolation plus 
coateuse. II faut plut6t rechercher A r^duire la consommation 
d'^nergie de manifere h n'avoir A se servir que de piles o6 de 
batteries rechargeables. Pour permettre le nettoyage, il est 
particuliferement avantageux de dtfsol idar Iser la commande 
yiectrique (3) du reste (9) de la mangeoire automatisee. On a 
d'une part les alvdoles (1) qui forment avec leur volet (2) un 
premier ensemble (9) et d'autre part le module de commande' (3) 
qui vient se fixer sur le premier ensemble (9). On pourra 
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utiliser pour cette fixation l*une des nombreuses techniques 
dieponibles en fonction ' des techniques employees pour la 
fabrication des alveoles. A titre d*exemple, si les alveoles M) 
sont obtenues par injection thermo-piastique, il est f^ci]^ 
5 d*utiliser des end iquetages 4 partir de pieces sorties 
directement d*injection. En contre partie, si les alveoles stnt 
obtenues par thermof ormage, extrusion soufflage ou rotomoulagE r 
on pr^fdrera des pieces (10) achet^es dans le comrrierce et fix^es 
m^caniquement ou se contenter d*un ofnirianchement ^ force. 

10 En ce qui concerne les volets (2), ils peuvent ttre solidaires 
des alveoles (1) par leur charnifrre <5) ^ la matiitre 
traditionnel le avec un axe commun. lis peuvent #tre fabriquds en 
m#me temps que les alveoles <1)f par Injection, par 
theriTiof ormage , voire par extrusion soufflage^ la charni^rc (5) 

15 dtant r^alis^e par amincissement de la paroi, il va de soi que le 
mat^riau choisi doit ^tre adapts «i cette technique et I'emploi du 
polypropylene peut constituer une bonne solution. lis p&uvent 
©tre ind^pendants des alveoles (26) Fig. 5 et pivoter autour d'un 
axe (11> Fig. 2 ou glisser dans un guidage fixe par rapport auii 

20 Alveoles. 

Dans le cas d'emploi de nourriture en granules, il est 
indispensable de fournir ^ I'animal de I'eau fraiche en rri§'me 
temps que sa nourriture. Cont rai rement h la nourriturer il n'y a 
aucun inconvenient ^ ce que l*eau soit mise k disposition de 

25 l*dnimal de fapon permanente et renouvel^er au fur et ^ mesure 
qu*elle .est consomm^er 4 partir d'un reservoir en communication 
avec I'^cuelle dans laquelle boit I'animal. Trois syst^rries sont 
disponibles pour r^soudre ce probl^me: Dans le premier cas, le 
reservoir est pressurise et en charge permettant ainsi de 

30 conserver un niveau sensiblement constant dans l*ecuelle. Dsns 
le second cas le reservoir est 4 la pression atmospherlquc et au 
m#me niveau que celui de I'^cuelle, le niveau de l*eau 
s*abaissant au fur et ^ mesure que le niveau baisse dans le 
reservoir. Dans le troisi^me casp le reservoir est relie ^ 

35 l*ecuelle par une pompe eiectrom^canique . Le premier ess ir.«pose 
un reservoir qui puisse not,amment se reformer de mani^re ^tsriche 
apr^s remplissage, ce qui est source de problems dans le cas oCi 
l*etancheite n*est pas r^alis^e, ou bien, #tre rempli par 
1 'orifice de vidange, ce qui implique des mani pulat ionr 

40 susceptibles de r^pandre de l*eau partout *au moment oO il f£;ut le 
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retourner pour le remettre en place aprfes remplissage. Le 
reservoir ^tant en depression il est difficile d'utiliser des 
matiftres plastiques classiques pour le r^aliser parce que le 
risque de deformation par collapse est important er. coors 
d'utilisation. Le troisifeme cas implique des systimes d«» 
contrOle de niveaux coOteu!< et source de panne. ' II est plu» 
avantageux d'utiliser le principe du reservoir 4 la pression 
atmosph^rique. Plus particali^rement , il est avantageux 
d*empXoyer une structure ^ double paroi Fig. 4 pour supporter les 
alveoles (12) et de I'utiliser comme reservoir (19) en se servant 
d'une des alveoles cofTime ^cuelle d'eau (13), Cette derni^rc- est 
aliment^e par un orifice (14) Fig. 3, perctf dans sa partie 
inf^rieurer en communication avec le dit reservoir (19) Fi^.^. 
II est Evident que le reservoir (19) doit avoir dans sa ptartie 
sup^rieure un orifice de respiration (15) avec 1 'atmosphfe re . Ce 
dernier peut #tre un orifice de remplissage non 6tanche. En fait 
il est aussi simple d'effectuer le remplissage du reservoir (19) 
par l*6cuelle (13) elle-m^me en utilisant le principe des vase*^ 
communicants, dans ces conditions le niveau du llquido dans 
I'dcuelle (13) indique le niveau de I'eau dans le rdservair (19), 
et il n'est pas n^cessaire de faire d'am^nagement particulier de 
I'orifice de respiration (15). 

La realisation de cette double paroi se fait de plu^-ieurs 
mani^res simples, par exemple, h l*aide de deu>: coques (16) et 
(17) Fig. 3s tout d'abord une coque ext^rieure (16) en forrnc de 
cuvette qui assure la retention de l*eaur ensuite une coque 
interieure (17) comprenant les alveoles (IE) venant se fixer sur 
la partie sup^rieure (Id) de la coque eKtdrieure (16) par divers 
moyens tels que soudure, encliquetage etc..., suivant que I'on 
souhalte ou non avoir ces parties d^montables pour le nettoyage, 
Une des alveoles (13) non munie de volet est perc^e au fond d'un 
orifice (14) pour son alimentation en eau, et sa forme est telle 
iqu'elle permet de r^cup^rer une quantity d*edu maximum du 
reservoir (19) Fig. 4. Dans certains cas, on a int^r^t ^ ce qu'il 
reste toujours une reserve d*eau servant de lest k la mangeoire 
automatis^e afin que 1 'animal ne puisse la renverser. Le plan dc 
Joint (20) entre les deuK coques (16) et (17) 6tent par 
construction dans la partie sup^rieure du reservoir (19), il 
n'est pas en contact avec I'eaii. 11 n'a pas besoin d'etre 
^tanche et peut alors servir de passage pour la respiration du 
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reservoir. D'un autre cOt^, la coque intdrieure (17) subit unc 
pression hydrostatique qui implique qu'elle soit fix^e 
m^caniquement k moins qu'elle ne soil suf f isamment lestde pour ne 
. pas blotter dans la coque ent^rieure (16). Cette dftrnifere 
solution peut dans certains cas Plre s^duisante parce ^a*oUe 
permet, comme nous l*avons d^jA ^voqu^, de nettoyer faciJ€m«nU 
I'int^rieur du reservoir (19). Dans ce dernier c^S un 
emmanchement ^ force peut suffire. Les deux coques extdrieure 
(16) et int^rieure (17), peuvent #tre r^alis^es par thermofoftiafle 
de feuilles de matifere thermoplast ique dans le cas de petttes 
series ou bien par injection de matifere thermoplastique d^ri^ Ic 
cas de grandes series. Mais rien ne nous emp&che d'envidaoer 
d'autres matSriaux tels que la tdle emboutie ou la terre cuitc. 
Les deux coques (16) et (17) peuvent aussi ttre remplac^es par 
une seule pi^ce creuse (HI) Fig. 5, obtenue soit par la technique 
de l'e;<trusion-souff lager soit par rotomoulage, comportant, d:,ns 
sa partie inf^rieure, la base d'appui (22) de la rr.any&oire 
automatisde sur le sol, et, dans sa partie supdrieure, les 
alveoles (23), IX est n^cessaire, dans ce cas, de pr^voir des 
usinage« pour crder la communication (24) entre le reservoir et 
I'^cuelle d'eau (25) ainsi que la respiration atmosphferique (26) 
parce que ces techniques permettent d'avoir un plan de joint 
parfaitement ^tanche qui peut sans inconvenient #tre en drssous 
du niveau de I'eau dans le reservoir. La respiration 
atmosphtf rique peut frtre constitute, dans le cas de I'ejUrusion- 
soufflage, par I'orifice de soufflage lui-m6me, ^ condition de le 
placer sur le bord suptrieur (27) en employant par ej<e?mple la 
technique du soufflage aiguille, ce qui prtsente I'avantage de ne 
pas avoir 4 le rendre Blanche comme ce serait ntcessaire s'il 
tftait en dessous du niveau de I'eau dans le reservoir et plus 
particuliferement dans le plan de joint. 

L'ensemble des alveoles peut #tre dispose de multiple facon^: On 
peut les disposer par exemple en ligne Fig.1 avec un module de 
commande lateral, ou en carrt Fig. 5 avec le module de commande 
central. Le choix dtfinitif est fonction du nombre d'alvt^oles 
retenues et de 1 • encombrement global acceptable au sol ou pendant 
le stockage entre deux utilisations. La disposition n'alt^re en 
aucun cas le principe expose prtctdemment dans la mesure ou le 
bord Buptrieur (27) des alveoles (23) esf situ^ sens ibl ement duns 
un plan parallfele 4 la base d'appui (22) de la coque exterieure 
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du reservoir de mani^re ^ en ^ utiliser au mieuK le volume pour le 
stockage de l*eau. 

En ce qui concerne la manoeuvre _du volet (28) Fig. 5, dans une 
version pr^f^r^e de I'invention, il est maintenu en position 
ferm^e A l*aide d'un aimant permanent (29) Fig-2, solidcire du 
volet (28) positionn^ ^ un emplacement^loign^ de l*a:;e <11) de 
ce dernier. L*aimant permanent (29) se fi>:e par attraction 
magn^tique sur le noyau (30) en fer douK d'une bobine (31), 
convenablement positionn^e, faisant partie du module de commande 
(32) Fig. 5 qui est maintenu fixe par rapport aux alveoles (£3). 
Le volet (28) est amen^ dans cette position manuel loment pBt 
basculemert autour de son axe (11) Fig. 2 en accumulrnt u*)C 
^nergie m^canique dans un ressort, ou de I'^nergie potentielle 
dans un contrepoids. La simple excitation de la bobine (31) 
pendant un court instant induit dans son noyau (30) un flux 
magn^tique calculi pour qu'il vienne contrecarrer I'attraction 
magn^tique initiale de 1 'aimant permanent (29), et m^i^-^' 
provoquer un ph^nom^ne de repulsion. A ce moment-14 I'amant 
permanent (29) se d^tache du noyau (30) de la bobine (21) et le 
volet (28) s*ouvre sous I'action du ressort ou du contrepoids. 
Le calcul doit prendre en compte notamment le couple d'ouverture 
du volet donn^ par le ressort ou le contre-poi.ds . Dans ces 
conditions I'^nergie consomm^e reste trfes faible, I'^nergie 
d'ouverture ^tant fournie par 1 • uti lisateur au moment de Is 
fermeture manuelle du volet (28). II est n^cessaire d*einployer 
une bobine (32) Fig.6 par volet (33) comme nous l*avons ^voqu^ 
prtfc^demment • II reste k coupler les bobines (32) avec un 
syst^me ^lectronique ou ^ le ct rom^ canique de commands (39) 
comportant notamment, un dispositif d'horloge (34) produisant des 
signaux ^lectriques d des moments pr^alablement programmes, et, 
un dispositif d*aigulllage (35) vers la bobine (32) 4 exciter 
correspondant au volet (33) ^ ouvrir. L'al imentat ion 61ectrique 
d'un tel syst^me peut ^tre r^alis^e paf le courant de secteur ou 
k I'aide d'une ou plusieurs piles ^lectriques (36) de 1,3 V ou 
plusy en fonction des solutions ^lectroniques retenues qui 
conditionnent la consommation en phase de veille. L'intdr^t d*un 
tel mode de verrouillage reside dans la separation totale des 
equipements eiectriques du reste de la mangeoire automatique, 
l*interface entre les deux sous ensembles etant r^duit 4 
I*eKtremite du noyau m^tallique (30) de la bobine (31). Ce qui 
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permet de r^aliser un module de commande (39) monobloc n'ay«?.nt 
pas besoin d*un posltionnement parfalt par rapport ^ I'ain.snt 
permanent correspondant du voletr et done simple ^ poser et k 
enlever de la mangeoire 
5 Dans la pratique, le module de commande (39) comporte bouton 
(37) de mise en route de I'horloge (34) et de remise 4 zdro du 
r^partiteur d* impulsions (35) vers les bobines (32) . A partir de 
cet instant l*horloge (34) d^compte qn temps au bout duquel elle 
ddclenche une premiere impulsion qui est dirigde par It- 
ID rrfpartiteur (35) vers la premiere bobine (32), ce qui periT.i?X 
d'ouvrir le volet (33) de la premifere alveole; I'horlogc 
d^compte jalors une deuKi^me tranche de temps qui peut 6tre ^qz.le 
h la premiere, puis d^clenche une deuKi^me impulsion qui est 
dirig^e vers la deuxi^me bobine (36) et ainsi de suite Jusqu*4 

15 I'ouverture du volet de la dernifere alveole. Arrive ^ ce stade 
du cycle, I'horloge (34) coupe le circuit ^leclrique, et le 
syst^me se met en sommeil jusqu*A ce que I'on appuie k nouveau 
sur le bouton (37) de mise en route qui recommence un cycle de 
comptage. Si I'on manoeuvre le bouton (37) en cours de cycle, il 

20 se produit une remise 4 ztfro de 1 'ensemble m^me si les derni^res 
alveoles n'ont pas ^t^ ouvertes. Si des alveoles n'ont pas ^t^ 
ferm^es parce qu'elles n'ont pas dt6 remplies, I'impulsion 
correspondant k cette alveole a quand m#me lieu mais il ne se 
passe rien de particulier. Cette procedure a pour but de 

25 simplifier au maximum la manipulation de cette mangeoire 
automatis^e pour 1 ' ut i 1 i sateur et de r^duire sa mise en route ^ 
une pression sur un bouton (37). Afin d'agr^menter I'usage de 
cette mangeoire automatis^e il est possible d'utiliser 
l*impulsion de I'horloge (34) pour ddclencher un peti.t air 

30 musical indiquant 4 I'animal que la nourriture est k disposition. 

II est prudent de pr^voir dans le module dlectrique de corr.fTiande 
(39) un test du bon f onct xonnement de la pile (36) et de 
l*horloge (34) . Cela pour pr^venir un' d^faut de f onctionnement 
lid h I'usure de la pile (36) ou 4 son vieillissement ou un 

35 d#faut lid A de mauvaises conditions de stockage de la mangeoire 
automatisde entre deux utilisations- La manoeuvre d'un bouton de 
contrOle, ddclenche un cycle accdldrd d'ouverture des volets. Ce 
cycle de contrtrle peut avantageusement frtre prdvu 
systdmatiquement en ddbut de cycle principal ddcrit ci-dessus, et 

40 se dddencher quand on appuie sur le bouton (37) de mise en 
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route. II permet notamment de verifier, dans le cas oCi tcut&s 
les alveoles ne s.ont pas utilis^es, que celles qui sont retr.plies 
sont bien celles qui vont s*ouvrir en premier. Afin que l*usager 
ne se trompe pas au moment du chargement des alveoles, ces 
derniferes sont num^rot^es avec un num^ro (40) Fig. 5 situd sur 
I'alv^ole (£3) m^me afin d*^viter toute erreur au momerit du 
chargement. 

II va sans dire que toutes les* explications ci-dessus 
s*appliquent intdgralement A la mangeoire automatique, 
representee Fig.i, dans laquelle I'extdmite du noyau (6) doz 
bobines , qui sont int^gr^es au module de commande (3), sor»l 
situ^s en vis A vis avec l*aimant permanent (8) des voletsi (2) 
lorsqu'ils sont ferm^s et dont l*ouverture se fait, ^pr^s 
d^verrouillage sous l*action des ressorts (7). 

Dans une version pr^f^r^e de I'invention, les alveoles sont 
dispos^es autour du module de commande eiectrique (3E) Fig. 5 qui 
est situe au centre. Pour fixer les id^es et ^ titre d^'exemple, 
il y a six alveoles r^parties de la mani^re suivante: Une alveole 
(23) pour ITeau, une alveole pour le premier Jour (41) ne 
comportant pas de voletr diamdt ralement oppos^e ^ la prerrii^re, 
quatre alveoles (23) oppos^es deux A deux r^parties de part et 
d'autre des deux premieres et munies de volets (28). Ces 
derni^res sont dessin^es pour que tous les volets (28) qui les 
recouvrent soient de m#me forme afin de simplifler le remontage 
des volets aprds nettoyage. Le module de ccr^mande central (32) 
recouvre. une septi6me alveole centrale (42) Fig. 4 servant ^ 
recevoir le systfeme de manoeuvre des volets (28) Fig. 5. Les 
alveoles et le reservoir sont obtenus 4 partir de deux coques 
thermof orm^es et soud^es par points sur leur pourtour par la 
technique de la soudure par les ultrasons. Cette technique a 
l*dvantage de cot^ter moins cher en outillage au depart, et il est 
possible A tout moment d^s que les series deviennent importantes 
de faire les pieces par extrusion-souf f lage, comme indique 
precedemment au sujet de la Fig.5r tout en restant compatible 
avec les autres pieces de la mangeoire automatis^e telles que les 
volets (28) et le module de commande (32). L^alvdole (25) 
contenant l*eau est plus profonde que les autres et elle est 
percee par usinage dans son fond d'un orifice (24) la mettant en 
communication avec le reservoir d'eau situe dans la double paroi, 
Les autres alveoles (23) et (41) ont un volume tel qu'il perr.et 
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un repas par jour. Pour la nourriture en granules il faut 
prendre une density apparente de 0,5 et calculer le volume en 
fonctiqh du type et du nombre d'animaux ^ nourrir. A litre 
d'exempUr 11 faut 80 ^ 100g de granules pour un chat, ce qui 
conduit h iaire, pour nourrir cet animal, des alveoles (23) et 
(41) de 25 ^ 30cl, Ces alveoles conviennent aussi pour la 
nourriture humide dont la density est voisine de 1,0. Sur Ic- 
bord inttfrieur des alveoles <E3> munies de valets (26), on a 
pr^^vu un logement (43) Fig. 4 dans lequel vient se reposer l'a;:e 
de rotation (11) Fig. 2 de ces derniers. Chaque volet (23) s«> 
prolonge dans I'alv^ole centrale (42) Fig. 4 par une tige (44) 
Fig. 2 lest^e ^ son extr^fnit^ par un aimant permanent (29). On 
peut ainsi obtenir le basculement du volet (28) par gravity. Le 
basculement peut tire aid^ par un lest suppl^mentaire associ^ ^ 
1 'aimant permanent (29). Dans le cas oCi les volets seraient en 
r^sine ac^tale, il est possible de r^aliser une lame ressort 
moul^B en m^me temps que le volet et qui se tend au moment de la 
fermeture. L'ancrage de la lame . ^tant r^alis^e au fond de 
I'alv^ole centrale (42) Fig. 4 au- moment du thermof ormage. Les 
volets (28) Fig. 5 sont done simplement pos^s, en position 
ouverte, avec leur axe de rotation (11) Fig. 2 en place dans le 
logement (45) Fig. 5 prdvu au bord de I'alv^ole (23), la tige 
munie de 1 "aimant permanent (29) Fig. 2 venant se positionner dans 
I'alv^ole centrale (42) Fig. 4, enfin, le ressort ^ventuel en 
position dans son ancrage. Puis on met en place le module 
central .de commande (32) Fig. 5, qui vient verrouiller les axes 
des volets gr^ce 4 des ergots (49) dans leur logement (45). Ce 
module (32) de forme sensiblement paral l^Upi pddique est un 
boitier en matidre plastique injectde. 11 est fixd sur la coque 
par un tftrier (46) qui s'articule dans des trous (47) perctfs dans 
les alveoles sans volet (25) et (41). L*#trier (46) peut ^tre 
muni d'une poign^e (48). La partie inf^rieure de ce module 
comporte quatre bobines (31) Fig. 2, correspondant aux quatre 
volets (28), situ^es au droit des aimants permanents (29) lorsque 
les volets (28) sont ferm^s. Les axes des noyaux m^talliques 
(30) des bobines (31) sont disposes verticalement de mani&re A ce 
que la face inf^rieure de leur noyau m^tallique (30) s^adapte le 
plus pr^cis^ment possible h la face sup^rieure de I'aimant 
permanent (29). Un logement est pr#vu pour une pile 
d'alimentation ^lectrique ferm^ par un * couvercle, et sur la 
partie suptfrieure se trouve un bouton poussoir (50) de mise en 
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route du cycle de contrdle suivi du cycle d'ouverture normal. 
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REVENDICATJONS 

1*- La mangeoire automati&^e est caract^ris^e en ce qu*elle est 
constitute prlncipalement d*alvtoles (1) munies de volets (2) 
maintenus fermts par un syst^me de verrouillage (6) magnttiquer 
comprenant d*une part un aimant permanent fixt h chaque volet 
duquel correspond une bobine ^lect romagnttique faieant partie 
5 d*un module de commande amovible (3) pour permettre le nettoyage 
approfondi du reste de I'appareil, et susceptibles d'etre ouverts 
^ des instants prtalablement dtfinis par le syst^me programme 
inclu dans le module de commande (3). 

2*"- La mangeoire automat iste , selon la revendication prtctdente, 
10 est caracttriste en ce que les alveoles (12) sont constitutes 
d'une. structure 4 double parol formant un reservoir d*eau <19)r 
muni d*une respiration atmospht r ique, communiquant , avec 
l*alvtole (13) servant d*#cuelle d*eaur par un orifice (14) situt 
dans la partie inftrieure de cette derni^re. 
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